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SISTEMA DE ENTRENAMIENTO EN ELECTROMECANICA DE 0,2KW.
MODELO 8001

El Entrenador de Maquinas Eléctricas de % HP es un programa modular presentado en dos volUmenes sobre equipamiento de tipo Industrial de Baja
Potencia. Todos los Motores tienen un corte en la Carcasa que permite la inspeccion visual de su construccién interna, y una Fuente de Potencia
separada por cada estacién de trabajo, proporcionando asi un control total de la Potencia de alimentacion suministrada (incluyendo la Trifasica), de tal
manera que se elimina la interferencia con otros experimentos de Laboratorio. El curso incluye aplicaciones adicionales con varias técnicas asociadas
con la Generacidn y el uso de Energia Eléctrica.

Cada Mdadulo de Instruccion esta soportado por materiales didacticos
consistiendo de un Manual de Entrenamiento, Guia del Instructor y
Manual de Pre-Evaluaciones/Post-Evaluaciones con hojas de respuestas
y pruebas resueltas. Los Manuales de Entrenamiento Basados en
Competencias emplean el Formato Unidad/Ejercicio y un soporte de
estudio autodidacta.

Las Unidades y Ejercicios inician con un objetivo claramente establecido
seguido del Material en Discusion, Procedimiento paso a paso y finalmente
una Conclusion. Los Ejercicios concluyen con la revision de Preguntas;
Las Unidades concluyen con la Evaluacion de la Unidad. Las Guias de
Comparacion del Instructor incluyen sugerencias para la implementacion
del programa, una Guia de Planeacién y las contestaciones a las repuestas
de los Estudiantes.

TEMAS DE COBERTURA:

Experimentos con equipo eléctrico
Circuitos de potencia

Maquinas cc.

Transformadores monoféasicos y maquinas
Transformadores trifasicos y maquinas ca.

SISTEMA DE ENTRENAMIENTO EN MAQUINAS ELECTRICAS
CON MOTORES SIN ESCOBILLAS MODELO 8010-90

El Programa de Entrenamiento electromecanico es un programa practico de formacion integral que abarca las tecnologias de energias renovables .E|
sistema de entrenamiento en el que el Programa de Entrenamiento electromecanico se basa es el Sistema didactico en electromecdnica de 0,2 kW. Las
magquinas funcionan baja potencia (0,2 kW 0¥%HP), pero no tienen las mismas caracteristicas de funcionamiento como equipo industrial. Esta atencién
al detalle permite al estudiante obtener los datos y aplicar estos datos a férmulas que presentan los resultados que verifican las leyes eléctricas en
lugar de negar el debido a los grandes errores de tolerancia operacional.

Todos los modulos son capaces de ser insertados en una consola movil
estandarytienen placas frontales de plastico montados permanentemente
al chasis del modulo. Los médulosson de acero de calibre pesado acabado
en esmalte horneado .Simbolos y diagramas especificos de cada madulo
son claramente serigrafiados en los frontales de plastico. Codigo de
colores de casquillos de seguridad de 4 mm estdndar se utilizan para
interconectar todos los componentes del sistema.

TEMAS DE COBERTURA:

Circuitos de potencia, Volumen 1
Circuitos trifasicos
Transformadores monofasicos
Transformadores trifasicos
Maguinas cc

SISTEMA DE ENTRENAMIENTO EN ELECTROMECANICA DE 0,2KW.
ASISTIDO POR COMPUTADORA MODELO 8006

El Entrenador de Maquinas Eléctricas de % HP debera ser un programa modular presentado en dos volimenes sobre equipamiento de tipo Industrial
de Baja Potencia. El Curso Practico incluye aplicaciones adicionales con varias técnicas asociadas con la Generacion y el uso de Energia Eléctrica. El
Sistema de control y adquisicidn de datos proveer una Interface con Adquisicién de Datos y Software Basado en Windows, necesarios para la operacidn
del Sistema de Entrenamiento Electromecanico (EMS).

TEMAS DE COBERTURA:

Circuitos de potencia y transformadores
Fundamentos de Electrotecnia

Corriente alterna

Condensadores en los circuitos ca
Inductores en los circuitos ca

Potencia, fasores e impedancia en los circuitos ca
Circuitos trifasicos

Transformadores monofasicos

Conexiones especiales del transformador
Transformadores trifasicos

Motores y generadores cc/ca

Fundamentos de las maquinas rotatorias
Motores y generadores cc

Caracteristicas especiales de los motores cc
Motores ca de induccion

Motores sincrénicos
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SISTEMA DIDACTICO EN ELECTRONICA DE POTENCIA DE 0,2KW
MODELO 8032

El Programa del Sistema de Entrenamiento de Electronica de Potencia debera estar estructurado en dos partes para cubrir la Linea conmutada y
semi-conmutada de convertidores, las cuales usaran el Tiristor de Potencia (SCR) y el MOSFET o IGBT de Potencia respectivamente. El Sistema debera
estar compuesto de nueve voliumenes de programa educativo en Electrénica de Potencia. Todos los Motores deberan tener un corte en la Carcasa
que permitira la inspeccion visual de su construccion interna, y una fuente de Potencia separada por cada estacion de trabajo proporcionando un
control total de la Potencia de alimentacion necesaria (incluyendo la Trifasica), de manera que se elimina la interferencia con otros experimentos de
Laboratorio. El curso debera incluir aplicaciones adicionales con varias técnicas asociadas con la Generacion y el uso de Energia Eléctrica.

Este Sistema también podra ser una actualizacion del programa del Sistema de Entrenamiento Electromecdnico de 0.2 kW. El Equipamiento deberd
estar disefiado para ensefiar conceptos y aplicaciones de la Electronica de Potencia. Especial atencion ha sido dada a la proteccion de Circuitos en
todos los médulos. Todos los puntos importantes del circuito deberan ser accesibles a través de Receptaculos tipo Banana estandar en el panel frontal,
con lo cual se realiza la interconexion correcta. Esto serd, entonces posible para desarrollar un gran nimero de experimentos con el mas minimo riesgo
de dafio en el Sistema.

Todas las sefiales de Voltaje y Corriente podran ser observadas en forma
segura en el Osciloscopio, y manejarlas sin riesgo de dafio, corto circuito
o descarga eléctrica. El Equipamiento, aunque inicialmente fue disefiado
para ensefiar, también podra ser usado para el desarrollo de trabajo
comprensivo, asi como también este Sistema de Electrénica de Potencia
complejo podra ser facilmente configurado en un tiempo relativamente
corto.

TEMAS DE COBERTURA:

Circuitos con Tiristores

Circuito Cortador / Inversor PWM
Sistema de control de redes de CA
Sistema de Potencia HVDC

Motor de CD con Tiristores

Control Motor CD con IGBT

Control Motor con CD con Tiristores
Control Motor CA con IGBT

Control de Motores Industriales de CA
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SISTEMA DE ENTRENAMIENTO EN CABLEADO INDUSTRIAL

MODELO 46102

El Sistema de Entrenamiento en Cableado Industrial, Modelo 46102
debera ser una herramienta disefiada en entrenar a los estudiantes
para las carreras tanto de electricistas asi como también a técnicos en
mantenimiento eléctrico.

El sistema deberd utilizar alta calidad en los componentes —con la
aprobacion UL- al mismo tiempo que debera crear un ambiente industrial
donde los estudiantes logren desarrollar sus habilidades en la instalacion
y cableado de equipo industrial eléctrico, en base al Cédigo Nacional
Eléctrico. Este sistema debera también ensefiar a los estudiantes como
ajustar y dar mantenimiento al equipo industrial eléctrico asi como
también debera ensefiar a hacer cumplir las leyes de seguridad que
deben seguir en las dreas industriales.

TEMAS DE COBERTURA:

Gabinetes y Conductos (37866)
Distribucion de Potencia Eléctrica (38530)
Cableado Eléctrico (37867)

Arrancadores de Motores Trifasicos (38527)
Accionamiento de Motores CA (38528)
Accionamiento de Motores de CD (38529)

" ELECTRICAL ENCLOSURES
 wiRING m AND CONDUITS

SISTEMA DE ENTRENAMIENTO EN CONTROL INDUSTIAL

MODELO 8036

El Sistema de Entrenamiento en Controles Industriales incluye capacidades unicas de Control que daran realce por su Modularidad y sus Fallas
insertadas por el Instructor. El Sistema permite a los estudiantes seleccionar y montar dispositivos de control para formar circuitos de control tipicos

y para localizar fallas una vez que las fallas sean insertadas.

El Curso Practico incluye aplicaciones adicionales con varias técnicas
asociadas con la Generacion y el uso de Energia Eléctrica. Cada Madulo
de Instruccion esta soportado por materiales didacticos consistiendo
de un Manual de Entrenamiento, Guia del Instructor y Manual de Pre-
Evaluaciones/Post-Evaluaciones con hojas de respuestas y pruebas
resueltas.

Las Guias de Comparacion del Instructor incluyen sugerencias para la
implementacion del programa, una Guia de Planeacion y las contestaciones
a las repuestas de los Estudiantes.

TEMAS DE COBERTURA (Dependiendo de la configuracién):

Principios Basicos de un control eléctrico de Motor
Bosquejo del circuito y Diagramas
Circuitos de Control Basico

Circuitos de Control Sucesivos
Arrancador de Voltaje Reducido de CA
Circuitos con Relevadores de Tiempo
Controlador Légico Programable
Circuitos de Control con PLC
Accionamiento de CA

Accionamiento de CD

Sensores
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SISTEMA DIDACTICO DE CONTROL DE MOTOES INDUSTRIALES

MODELO 8045

El Sistema de Entrenamiento en Control Electromecanico de Motores Industriales es un Sistema que aumente al Sistema de Entrenamiento
Electromecanico de 0.2 KW e incluya componentes de control Industrial y material Didactico.

El curso debera iniciar cubriendo los fundamentos de Control y precedido paso a paso de los tipos de Controles Basicos que el estudiante encontrara
en la Industria. El Sistema Electromecanico de 0.2 KW (EMS) es un programa modular presentado en cuatro unidades sobre equipamiento de tipo

Industrial de Baja Potencia.

Todos los Motores tiene un corte en la Carcasa que permite la inspeccion
visual de su construccién interna, y una fuente de Potencia separada por
cada estacion de trabajo proporcionando un control total de la Potencia
de alimentacion necesaria (incluyendo la Trifasica), de manera que se
elimina la interferencia con otros experimentos de Laboratorio. El curso
incluye aplicaciones adicionales con varias técnicas asociadas con la
Generacion y el uso de Energia Eléctrica.

Cada Mddulo de Instruccion esta soportado por materiales didacticos
consistiendo de un Manual de Entrenamiento, Guia del Instructor y
Manual de Pre-Evaluaciones/Post-Evaluaciones con hojas de respuestas
y pruebas resueltas. Los Manuales de Entrenamiento Basados en
Competencias deberan emplear el Formato Unidad/Ejercicio y un soporte
de estudio auto-didacta.

TEMAS DE COBERTURA;

Pruebas de continuidad-zumbador y lampara

Control de dos y tres estaciones

Diagramas de control esquematicos y de conexiones

Contactores y relés electromagnéticos

Control a voltaje total de un motor de inducciédn trifasico

Arranque retrasado de un motor de induccidn trifasico

Arranque, parada y marcha lenta de un motor de induccion trifasico
Marcha lenta de tiempo definido y freno magnético

Control directo-reversa de un motor de induccion trifasico
Arranque por resistencia primaria de un motor de induccién trifasico
Arranque con autotransformador de un motor de induccidn trifasico
Arranque Y-Delta de un motor de induccién trifasico

Arranque des balanceado de un motor de induccion trifasico
Arranque de un motor de induccion trifasico de rotor Devanad
Controles de conmutador de levas e interruptor de tambor

Bloqueo de los motores de induccion trifasicos

Contactores y relés de corriente directa

Relés de accion retardada de corriente directa

Control con conmutador de levas de un motor CC

Arranque por FCEM de un motor CC

Arrancador de motor CC en tiempo definido

Inversion de las conexiones de armadura de un motor CC

Control con conmutador de levas para “Elevacion- Reduccion” de un
motor CC

Control magnético “Elevacion-Reduccion” de un motor CC

Frenado CC de un motor trifasico

Motor sincronico trifasico con arrancador de tiempo definido
Motor sincronico trifasico con sincronizacion automatica

Motor sincronico trifasico con sistema de control completo

Reloj secuencial

Arranque de motores de fase dividida y arranque por condensador

TEMAS DE COBERTURA:

B Maquinas
B Diseccion de maquinas (25853-02)

MAQUINAS DESARMABLES MODELO 8020

El Sistema de Entrenamiento en Maquinas Desarmables, forma parte
del Sistema de Entrenamiento Electromecanico, el cual proporciona la
instruccion en la habilidad manual para la construccién y operacion de
las Maquinas Rotativas. El Sistema llena requerimientos educativos que
incluyen aplicaciones Industriales de Tecnologia de Potencia Eléctrica.
Este emplea equipo de entrenamiento que tenga caracteristicas similares
al equipamiento Industrial.

Las Maquinas Desarmables seran ensambladas sin la necesidad del uso
de herramientas a través de un completo paquete de componentes,
incluyendo estatores, rotores, armaduras, redstatos y capacitores.

Una vez ensambladas, estas podrédn ser montadas en los moédulos
de montaje basicos, para que posteriormente sean montados en
las Estaciones de Trabajo de Maquinas Eléctricas. Los componentes
permitiran a los estudiantes construir dos Maquinas diferentes al mismo
tiempo: Quince Maquinas diferentes podran ser construidas con estos
componentes.
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EQUIPO BOBINADOR DE MOTORES
MODELO 8022

El Sistema de Entrenamiento en Embobinado de Motores ofrece un
nuevo enfoque en la ensefianza de técnicas para la construccion de
Magquinas Eléctricas. Empezando con los componentes basicos tales
como laminaciones, terminales del motor y alambre de magneto para
bobinas.

TEMAS DE COBERTURA:

Familiarizacion con el equipo

Motor de fase partida de arranque por condensador
Motor trifasico de induccidn de jaula de ardilla
Motor trifasico de induccion de rotor bobinado
Maquina sincrénica

SISTEMA DIDACTICO DE PROTECCION
DE RELES DE 0,2KW MODELO 8007

El Sistema didactico en proteccion por relés de 0,2 kW, modelo 8007
de Lab-Volt, es un sistema innovador que amplia la capacitacion en
la proteccion por relés, mas alla de la operacidon y calibracion de esos
dispositivos individuales dentro de sus innumerables aplicaciones en los
circuitos. El sistema permite |a capacitacion practica, a nivel sistema, en
los siguientes campos de la proteccion por relés

TEMAS DE COBERTURA:

B Proteccion de generadores sincronicos
B Proteccion de transformadores de potencia trifasicos
B Proteccidn de motores de induccién

TRANSMISION DE LA ENEGIA ELECTRICA 0,2KW MODELO 8055

SISTEMA DIDACTICO DE ELECTROMECANICA DE ALTA POTENCIA MODELO 8013

El Entrenador de Maquinas Eléctricas de 2 KW, Modelo 8013, es un programa modular en tecnologia de Potencia Eléctrica con equipamiento de
tipo Industrial de Alta Potencia. El Sistema consiste de varios mddulos, los cuales podran ser agrupados para formar cuatro subsistemas los cuales
se relacionaran con las diferentes técnicas asociadas con la generacion y uso de la energia eléctrica.

Todos los médulos podran ser insertados dentro de la Estacion de Trabajo Mavil, Modelo 8110.

Cada Maquina de 2 kW de Lab-Volt, debera estar permanentemente montada sobre un carro movil, e incluye una doble extension de flecha
terminada en brida tipo engranaje. Diferentes Maquinas podran ser unidas a través de un dispositivo de acoplamiento de hule resistente y de
colocacion rapida patentada disefiada para eliminar vibraciones. Cualquier combinacion de maquinas podra ser estudiada simultaneamente.

Las Maquinas deberan tener una alta inercia especificada para simular
Magquinas de gran potencia. Las estructuras de las Maquinas deberan
estar equipadas con placas transparentes a prueba de rompimiento
para inspeccionar en su interior. La clase de aislamiento de las Maquinas
es B (alcanzando los 80° de temperatura), el factor de servicio debera
ser continuo, y la construccion debera ser de tipo abierto. En adicion,
todas las maquinas debera estar equipadas con bobinas de exploracion
en donde la distribucion de flujo magnético en varias ubicaciones podra
ser observado a través de un osciloscopio. Todas los devanados de las
magquinas.

TEMAS DE COBERTURA:

Circuitos de Potencia

Maquinas de CD

Transformadores y Maquinas de CA
Experimentos opcionales
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El Sistema de Entrenamiento en Transmision de Potencia Eléctrica de 0.2 kW, Modelo 8055, estara compuesto de un equipamiento modular y
su correspondiente material pedagogico. Los fendmenos eléctricos que se estudiaban anteriormente utilizando solamente matematicas de nivel
avanzado, ahora se podran observar a través de los efectos de los transitorios de Voltaje y las oscilaciones de Potencia. La Regulacion de Voltaje,
el Control de Flujo de la Potencia Real y Reactiva y |a Estabilidad del Sistema se podran ahora observar en los ejercicios del Entrenador.

El Sistema ha sido desarrollado por maestros para satisfacer las exigencias educacionales que incluye las aplicaciones Industriales de la Tecnologia
de Potencia Eléctrica. El objetivo del disefio era desarrollar un Sistema de Lineas de Transmision a Baja Potencia (0.2 kW) que operara igual que
el equipamiento Industrial. A través de la atencion meticulosamente prestada a los detalles de ingenieria, El Sistema de Transmision de Energia
Eléctrica de 0.2 kW ha logrado este objetivo y de esta manera, proporcionara resultados de laboratorio faciles de comprender, con valores de

datos claramente observados.

Los datos, aplicados a las formulas, proporcionaran resultados que
confirman las leyes eléctricas en vez de contradecirlas a causa de errores
provocados por un margen de tolerancia elevado.

Cada Modulo de Instruccion debera estar soportado por materiales
didacticos consistiendo de un Manual de Entrenamiento, Guia del
Instructor y Manual de Pre-Evaluaciones/Post-Evaluaciones con hojas
de respuestas y pruebas resueltas. Los Manuales de Entrenamiento
Basados en Competencias deberan emplear el Formato Unidad/Ejercicio
y un soporte de estudio autodidacta. Las Unidades y Ejercicios deberdn
iniciar con un objetivo claramente establecido seguido del Material en
Discusion, Procedimiento paso a paso y finalmente una Conclusion.

Los Ejercicios deberan concluir con la revision de Preguntas; Las Unidades
deberan concluir con la Evaluacion dela Unidad. Las Guias de Comparacion
del Instructor deberdn incluir sugerencias para la implementacion del
programa, una Guia de Planeacion y las contestaciones a las repuestas
de los Estudiantes.

TEMAS DE COBERTURA:

Seguridad y Fuente de alimentacion

Secuencia de fases

Potencia real y potencia reactiva

Flujo de energia y regulacion de voltaje de una linea de transmisién
simple

Angulo de fase y caida de voltaje entre el transmisor y el receptor
Parametros que afectan el flujo de energia real y reactiva

Lineas en paralelo, transformadores y capacidad de Carga

El alternador

El motor sincrénico

El capacitor sincronico y las lineas largas de alta tension

Redes de lineas de transmision y autotransformador trifasico de
regulacion

Motor sincronico bajo carga

Penduleo y oscilacion del sistema

Transitorios del sistema de alimentacion

Experimentos adicion
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EQUIPAMIENTO DE LABORATORIO VIRTUAL EN ELECTROTECNIA
MODELO 8970

Es Programa de Simulacion Basado en Windows que cubrird el mismo programa de trabajo del curso que el Sistema Electromecanico de Maquinas
Eléctricas de % HP con Control y Adquisicion de Datos. El Laboratorio Virtual incluye junto con el programa de CONTROL Y ADQUISICION DE DATOS.
Todo el Laboratorio del Sistema Electromecdnico de Maquinas Eléctricas estandar son reemplazado por las imagenes de los mddulos (REPLICAS DE
LOS MODULOS REALES) que los estudiantes podran manipular en la pantalla (TRC) de la computadora. Usando el raton de la PC, los estudiantes podran
identificar y configurar el equipamiento requerido para un ejercicio dado, realizando las conexiones necesarias entre los madulos, y verificando las

conexiones hechas, sin tener que tocar un modulo real.

Modelos Matematicos sofisticados deberdn simular totalmente las
caracteristicas fisicas, eléctricas y mecanicas de todos los modulos
reales: Fuente de Potencia, Motores, Generadores, Transformadores
y Cargas Mecanicas y Eléctricas. Todos los modulos contenidos en el
Sistema del Laboratorio Virtual deberan presentar la misma informacion
del Panel Frontal que los madulos reales. Conexiones en cortocircuito en
la realizacion del circuito deberd causar una proteccidn de interrupcion
automatica por disparo, como en el equipo real.

La Conexion interna ente la Interface y el Programa de Control y
Adquisicion de Datos, permitira a los estudiantes usando el Laboratorio
Virtual del Sistema Electromecanico de Maquinas Eléctricas realizar
mediciones simplemente posicionando y haciendo clic en el icono del
Laboratorio Virtual en la barra de herramientas.

Ademas de poder seleccionar en forma ilimitada la cantidad de piezas
de un solo modelo, lo que lo hace todavia mas efectivo y practico en
funcion del costo-beneficio, ya que se podran duplicarse, triplicarse, etc.
los modulos que se deseen, para |a realizacion de diferentes ejercicios.
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TEMAS DE COBERTURA:

Circuitos de potencia y transformadores
Fundamentos de Electrotecnia

Corriente alterna

Condensadores en los circuitos ca

Inductores en los circuitos ca

Potencia, fasores e impedancia en circuitos ca
Circuitos trifasicos

Transformadores monofasicos

Conexiones especiales del transformador
Transformadores trifasicos

Motores y generadores cc/ca

Fundamentos de las maquinas rotatorias
Motores y generadores cc

Caracteristicas especiales de los motores cc
Motores ca de induccion

Motores sincrénicos

Generadores sincronicos trifasicos (Alternadores)

SISTEMA DIDACTICO MAGTRAN MODELO 8024

El Sistema de Entrenamiento MagTran, deberd estar disefiado para ensefiar los principios del circuito magnético y su aplicacién a los transformadores
basicos. Este modelo se adecua a una extensa gama de programas de ensefianza técnica - desde las escuelas vocacionales hasta las universidades.

El Sistema de Entrenamiento MagTran debera contar con un juego de barras laminadas de hierro, una base no magnética de tipo tornillo de banco para
sujetar las barras, bobinas y otros componentes conexos que podran montarse de muchas formas. El material pedagogico correspondiente, contendra
una extensa serie de experimentos de laboratorio que ilustraran los principios basicos del magnetismo y de la induccidon electromagnética.

TEMAS DE COBERTURA:

Ejemplos de la Ley de Faraday

Principios de induccion y acoplamiento magnético en ca
Resistencia, reactancia e inductancia de una bobina

Curva de saturacion y relacion de voltaje de un transformador
Transformacion de impedancia

Relacion de corriente e impedancia de un transformador
Curvas de regulacion de un transformador

Polaridad de un transformador

El autotransformador

Corrientes de Foucault y ntcleos laminados

Propiedades de un iman permanente

La bobina de choque

El amplificador magnético

Medicion de flujo y flujo de dispersion

Bucles de histéresis y pérdidas en el nicleo

Transformador de picos

Auto-inductancia, inductancia mutua y factor de acoplamiento
El transformador trifasico

Principio de un iman con polo sombreado

SOFTWARE DE SIMULACION EN ELECTRONICA DE POTENCIA MODELO 8971

El entorno PESIM ofrece un laboratorio computarizado de electronica de potencia segura, conveniente y a un buen costo, donde el disefio de circuitos y
la simulacion se hacen de una manera rapida, precisa y facil. Con el acceso a equipamientos de trabajo indestructibles y a una infinidad de componentes,
los estudiantes pueden progresar a su propia velocidad y dar rienda suelta a su creatividad en una variedad de escenarios posibles sin costo adicional
ni riesgos personales. Para trazar el diagrama de un circuito, los estudiantes utilizan simplemente el raton para seleccionar y colocar en la pantalla un
dispositivo a partir de las librerias de dispositivos provistas.

Los diagramas de circuitos pueden imprimirse o transferirse via un fichero especial hacia los otros programas en forma de archivo grafico. La version
completa del PESIM viene con el manual del estudiante Simulacidn de circuitos en electronica de potencia utilizando PESIM. El manual cubre los
aspectos mas importantes y las técnicas relevantes al campo por medio de la utilizacion de Tiristores de potencia (SCR) y transistores de efecto de
campo de material semiconductor de dxido metdlico (MOSFET).

TEMAS DE COBERTURA:

Rectificadores monofasicos y bifasicos con diodos de potencia
Rectificadores trifasicos con diodos de potencia

El tiristor de potencia

Introduccion al control de fase CA

Puente rectificador / inversor monofasico con tiristores
Rectificador / inversor trifasico con tiristores

Convertidor trifasico de seis impulsos con tiristores
Introduccion a la conmutacion de potencia a alta velocidad
El cortador reductor con MOSFET

El cortador elevador con MOSFET

El cortador / elevador con MOSFET

El cortador de cuatro cuadrantes con MOSFET

El inversor monofasico con MOSFET

El inversor bifasico con MOSFET

El inversor trifasico MOSFET
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CONTROLADOR DE VELOCIDAD PORTIRISTORES MODELO 9017

El Controlador de Velocidad por Tiristores estara disefiado para controlar
la velocidad del Motor/Generador de CD, en ambos modos de control,
lazo abierto y lazo cerrado. El Modulo Controlador de Velocidad por
Tiristor debera contener un puente rectificador Monofasico de tiristores,
instalados en un Modulo de tamafio completo.

El control de velocidad del Motor de CD sera proporcionado variando
el angulo de disparo de los tiristores. En el modo de control de lazo
abierto, el angulo de disparo es ajustado manualmente utilizando un
potenciometro, mientras que en el modo de lazo cerrado, este sera
ajustado por un controlador, el cual compara el voltaje de armadura del
motor contra un voltaje de referencia ajustado por el usuario. El modo de
control es seleccionable utilizando un interruptor de palanca.

Otras caracteristicas, que pueden ser controladas utilizando el Controlador
de Velocidad por Tiristores incluyen control de rampa, compensacion ir, y
limite de corriente. Estos controles seran accesibles directamente sobre
la placa frontal de modulo. Simbolos esquematices y sus respectivas
interconexiones Eléctricas estaran serigrafiadas sobre el panel frontal del
modulo.

SISTEMA DE ENTRENAMIENTO EN SERVO DIGITAL MODELO 8063

El Sistema de entrenamiento servo digital de Lab-Volt debera ser un
entrenador compacto disefiado para familiarizar a los estudiantes con
los fundamentales de control servo digital. El sistema debera incluir
un sistema de posicionamiento manejado por banda de un solo eje, un
controlador servo, y poderosas herramientas de software.

El control de motor podra alcanzarse de varias maneras: usando el
controlador de hardware incluido, LABVIEW o MATLAB/ SIMULINK o un
controlador andlogo opcional. Se deberd proveer de controles de software
y firmware de fuente abierta para que el usuario pueda crear sus propias
estrategias de control, modificindolas ya existentes o desarrollando
nuevas. Esta arquitectura abierta también debera facilitar la adicion de
opciones mecanicas al sistema.
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TEMAS DE COBERTURA:

Manual del Estudiante Servo Digital

Familiarizacién del equipo y software

Caracteristicas estaticas del motor servo de onda abierta
Caracteristicas transitorias de motor servo de onda abierta
Caracteristicas de estado estable de control de velocidad de motor
servo de onda cerrada C Caracteristicas y alteraciones transitorias de
control de velocidad de motor servo,

Control de posicién angular de eje de motor

Sensores de posicidn lineal

Control de posicion lineal

Seguimiento de error en un sistema de control de posicion lineal.
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